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摘　 要　 中法海洋卫星(Ｃｈｉｎａ￣Ｆｒａｎｃｅ Ｏｃｅａｎｏｇｒａｐｈｙ ＳＡＴｅｌｌｉｔｅꎬＣＦＯＳＡＴ)搭载国际上首个扇形波束

旋转扫描微波散射计(ＣＦＯＳＡＴ ＳＣＡＴｔｅｒｏｍｅｔｅｒꎬＣＳＣＡＴ)ꎬ其丰富的观测几何信息为青藏高原土壤水

分遥感监测提供了新的机遇ꎮ 此研究提出了一种有效的适用于 ＣＳＣＡＴ 的土壤水分变化检测算法ꎬ
不需要复杂机理模型和查找表的构建ꎬ利用后向散射系数的变化差值和植被经验函数构建土壤水

分反演算法ꎮ 将变化检测算法反演结果与地面实测结果比较ꎬ发现 ＣＦＯＳＡＴ 反演结果与实测结果

有很好的一致性ꎬ表明本算法的精度较高ꎬ能够准确反映土壤水分的变化ꎮ 同时ꎬ对青藏高原地区

的土壤水分时空分布特征进行分析ꎬ发现青藏高原中北部土壤偏干ꎬ西部和东南部偏湿ꎬ局部区域

存在复杂的空间特征ꎬ且具有显著的季节性变化ꎮ
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引言

土壤水分是反映土壤状态的基本参数ꎬ对动植

物的生长和土壤理化性质有直接影响ꎬ在蒸发下渗、
地下水补给和地表径流等水循环和能量循环中发挥

着重要作用[１]ꎮ 土壤水分是青藏高原地区重要的

地表参数之一ꎬ其在能量与水分循环过程中对亚洲

季风、东亚大气环流及全球气候变化中有着重要影

响[２]ꎬ尤其是在地球气候系统各组分之间的相互作

用过程中ꎬ土壤水分在陆气相互作用中对青藏高原

地区大气环流和气候变化有着关键影响[３]ꎮ 获取

大尺度范围内准确的长时序微波土壤水分产品对于

理解这一区域的陆气交互过程及其对周边地区的气

候影响有重要意义ꎮ 因此ꎬ文中选取青藏高原地区

的土壤水分作为研究对象ꎬ并且准确持续地监测青

藏高原地表土壤水分一直是科学研究的努力方向

之一ꎮ
土壤水分遥感产品是监测土壤水分的最佳途

径ꎮ 目前主流的土壤水分产品如土壤湿度和海洋盐

度(Ｓｏｉｌ Ｍｏｉｓｔｕｒｅ ａｎｄ Ｏｃｅａｎ ＳａｌｉｎｉｔｙꎬＳＭＯＳ)、主被动

土壤湿度( Ｓｏｉｌ Ｍｏｉｓｔｕｒｅ Ａｃｔｉｖｅ ａｎｄ ＰａｓｓｉｖｅꎬＳＭＡＰ)
等是基于被动微波遥感数据获取的[４]ꎮ 虽然被动

微波遥感是探测地表土壤水分的有效途径ꎬ但也存

在分辨率低、数据缺失严重等问题[５]ꎮ 随着中法海

洋 卫 星 ( Ｃｈｉｎａ￣Ｆｒａｎｃｅ Ｏｃｅａｎｏｇｒａｐｈｙ ＳＡＴｅｌｌｉｔｅꎬ
ＣＦＯＳＡＴ)搭载的国际首个扇形波束旋转扫描体制

散射计 ( ＳＣＡＴｔｅｒｏｍｅｔｅｒꎬ 简记为 “ ＣＳＣＡＴ”) 的发

射[６]ꎬ其不仅提供了多角度测量ꎬ也有独特的扇形

观测几何ꎬ为更高质量和更高空间分辨率的青藏高

原土壤水分产品研发提供了新机遇[７－８]ꎮ 土壤水分

的准确监测不仅需要持续的 ＣＦＯＳＡＴ 卫星观测数

据ꎬ还需要考虑在土壤水分反演过程中消除土壤粗

糙度、植被(含水量与植被结构)、入射角等因素的

影响[９]ꎬ因此ꎬ如何消除这些影响是土壤水分反演

过程中的关键问题ꎮ
随着土壤水分反演方法的发展ꎬ不同学者针对

裸土地表提出了一系列模型ꎬ主要分为理论模型与

经验、半经验模型[１０]ꎮ 理论模型包括基尔霍夫近似

(Ｋｉｒｃｈｈｏｆｆ ａｐｐｒｏａｃｈꎬ ＫＡ) 以及小扰动模型 ( ｓｍａｌｌ
ｐｅｒｔｕｒｂａｔｉｏｎ ｍｅｔｈｏｄꎬＳＰＭ)ꎬ前者在不同粗糙度情况

下可通过驻留相位近似法与标量近似法分别得到几

何光学模型(ｇｅｏｍｅｔｒｉｃａｌ ｏｐｔｉｃｓ ｍｏｄｅｌꎬＧＯＭ)和物理

光学模型(ｐｈｙｓｉｃａｌ ｏｐｔｉｃｓ ｍｏｄｅｌꎬＰＯＭ)ꎮ Ｆｕｎｇ 等[１１]

提出的以积分方程模型 ( ｉｎｔｅｇｒａｌ ｅｑｕａｔｉｏｎ ｍｏｄｅｌꎬ
ＩＥＭ)为代表的随机粗糙面散射模型因具有更大的

粗糙度适用范围而获得广泛应用ꎮ 针对 ＩＥＭ 模型

在推导过程中做了不同程度的假设ꎬ导致某些情况

下模拟结果与实测值仍然不一致的问题ꎬ Ｃｈｅｎ
等[１２] 又对 ＩＥＭ 模型进行了改进ꎬ提出改进模型

ＡＩＥＭ(ａｄｖａｎｃｅｄ ＩＥＭ)ꎮ 常见的经验模型有 Ｏｈ 模

型[１３]、Ｄｕｂｏｉｓ 模型[１４] 以及 Ｓｈｉ 模型[１５]ꎮ 这些模型

在实际应用中因适用粗糙度范围较窄而受到限制ꎮ
自然地表中很多区域都被植被覆盖ꎬ比如农田、草地

和森林等ꎮ 由于植被会对微波回波信号产生多种影

响ꎬ例如植被介电特性(植被叶片和树干含水量)和
植被结构对微波信号的散射或者衰减产生影响ꎬ导
致以上模型不能直接应用于植被覆盖地表的土壤水

分反演[１６]ꎮ Ａｔｔｅｍａ 等[１７]以农作物为研究对象利用

微波辐射传输模型生成估算农作物覆盖地表土壤水

分的半经验模型ꎬ即水－云模型(ｗａｔｅｒ ｃｌｏｕｄ ｍｏｄｅｌꎬ
ＷＣＭ)ꎮ 为进一步准确描述植被与微波信号的相互

作用ꎬ Ｕｌａｂｙ 等[１８] 提出的密歇根微波植被散射

(Ｍｉｃｈｉｇａｎ Ｍｉｃｒｏｗａｖｅ Ｃａｎｏｐｙ ＳｃａｔｔｅｒｉｎｇꎬＭＩＭＩＣＳ)模

型ꎬ较完整地描述了森林冠层的散射特性ꎮ 但上述
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模型参数较多难以在实际反演中进行应用ꎬ因此需

要进一步发展更加具有普适性的土壤水分反演

模型ꎮ
为了进一步提高模型的适用性ꎬ逐渐发展了

查找表方法、迭代方法以及基于随机森林和深度

学习方法等的一系列土壤水分反演方法[１９] ꎮ 查找

表法虽然简单高效ꎬ但反演精度受限于所使用模

型对地表后向散射系数的描述精度[２０] ꎮ 利用遗传

算法、支持向量机、模拟退火等优化方法构建代价

函数迭代反演土壤水分[２１] ꎮ 近年来ꎬ学者利用随

机森林、深度学习在土壤水分反演中也取得了较

好的效果[２２] ꎬ但以上方法大都需要大量的训练样

本作为输入数据ꎬ同时地表参数的空间异质性以

及模型的欠精确性使得大范围、高鲁棒性的反演

结果仍然较难获取[２３] ꎮ 因此ꎬ提出一种更加简单

有效的土壤水分反演方法ꎮ
由 Ｗａｇｎｅｒ 等[２４]提出的变化检测方法为土壤水

分反演提供了新的思路ꎬ以多时相观测数据为输入

来解决土壤水分反演中的欠定问题ꎮ 在自然环境

中ꎬ地表粗糙度的变化相对于土壤水分的变化是缓

慢的ꎬ假设在一定周期内粗糙度不变ꎬ利用散射计的

高频次观测数据ꎬ土壤水分的变化则是引起后向散

射系数变化的主导因素[２５]ꎮ 但对于植被区域ꎬ植被

的快速变化严重影响了后向散射系数对土壤水分影

响的敏感性[２６]ꎮ Ｊｉａｎｇ 等[２７] 利用水－云模型校正植

被覆盖下的后向散射系数ꎬＺｒｉｂｉ 等[２８]基于散射计数

据通过建立归一化植被指数(ｎｏｒｍａｌｉｚｅｄ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｉａｌ
ｖｅｇｅｔａｔｉｏｎ ｉｎｄｅｘꎬＮＤＶＩ)和后向散射系数差之间的经

验关系ꎬ有效消除了植被带来的影响ꎮ Ｇａｏ 等[２９] 提

出了 ２ 种有效的消除植被影响方法ꎬ一种是在观测

周期内利用任意后向散射系数减去最干燥土壤对应

的后向散射系数的差值ꎬ另一种是在连续观测周期

的后向散射系数之间求差值ꎮ 但由于其实验区域位

于农田区域ꎬ植被可能处于快速变化状态ꎮ 在青藏

高原地区ꎬ需要发展更具普适性的变化检测算法ꎮ
为建立适用于青藏高原地区的土壤水分变化检

测算法ꎬ文中以 ＣＦＯＳＡＴ 观测周期内的后向散射系

数为变量ꎬ分别求解裸土和植被覆盖条件下的 ２ 种

后向散射系数差ꎮ 裸土情况下利用传统变化检测方

法ꎬ即任意时刻后向散射系数与最小后向散射系数

求差值ꎮ 植被情况下则引入 ＮＤＶＩꎬ将 ＮＤＶＩ 分为不

同等级以此来消除植被物候的变化对土壤水分求解

的影响ꎬ在不同 ＮＤＶＩ 等级下ꎬ即假设植被的状态保

持稳定ꎬ然后计算经过 ＮＤＶＩ 校正后的后向散射系

数差值ꎮ 最后在青藏高原地区与土壤水分观测站点

数据进行对比验证ꎬ并分析青藏高原地区的土壤水

分时空分布特征ꎮ

１　 研究区与数据源

１.１　 研究区概况

青藏高原位于亚洲内陆ꎬ被称为世界 “第三

极”ꎬ平均海拔为 ４ ０００ ｍꎬ是世界上平均海拔最高、
面积最大、地形最为复杂的高原地区[３０]ꎬ是影响全

球水汽和能量循环的关键区域ꎬ也是对全球气候变

化最为敏感的地区之一[３１]ꎮ 青藏高原土壤类型多

为冻土ꎬ高原草甸分布广泛ꎮ 由图 １ａ 可知ꎬ整个青

藏高原地区植被类型丰富ꎬ植被覆盖呈现由东南部

向西北部逐渐降低的空间分布特征ꎮ
１.２　 地面站点数据

站点数据选取在国际土壤水分网络数据库

(ｈｔｔｐｓ: / / ｉｓｍｎ. ｅａｒｔｈ / ｅｎ / )下载的那曲监测网ꎬ如图

１ｂ 所示ꎮ 建立于 ２０１９ 年 ９ 月的五道梁土壤温湿度

观测网络ꎬ如图 １ｃ 所示ꎬ包含五道梁温湿度观测网

络下的 １０ 个土壤水分观测站点[３２]ꎮ ２ 个监测网络

均属于多尺度网络ꎬ观测仪器每 ３０ ｍｉｎ 获取不同土

壤深度的土壤水分数据ꎮ 考虑 ＣＦＯＳＡＴ 散射计的过

境时间及 Ｋｕ 波段微波的穿透特性ꎬ此研究选取了

地表表层 ５ ｃｍ 的实测土壤水分数据ꎬ并将各观测网

络所有站点的平均值作为验证数据ꎮ
１.３　 星载微波散射计

ＣＦＯＳＡＴ 是由中法两国联合研发的新一代海洋

卫星ꎬ发布了包含 ２５ ｋｍ 和 １２.５ ｋｍ 分辨率的 Ｌ２Ａ
产品(数据下载地址为 ｈｔｔｐｓ: / / ｏｓｄｄｓ. ｎｓｏａｓ. ｏｒｇ. ｃｎ /
ｈｏｍｅ) [３３]ꎮ 卫星搭载的 Ｋｕ 波段扇形波束扫描散射

计不仅适用于海上风场监测ꎬ还可用于青藏高原地

区土壤水分高频监测ꎮ
文中以 ２５ ｋｍ 分辨率 Ｌ２Ａ 的 ＣＦＯＳＡＴ 数据为

研究基础ꎬ将 ＣＦＯＳＡＴ 的 Ｋｕ 波段垂直极化(ｖｅｒｔｉｃａｌ
ｔｒａｎｓｍｉｔꎬｖｅｒｔｉｃａｌ ｒｅｃｅｉｖｅꎬ简记为“ＶＶ”)的后向散射

数据角度归一化为 ４０°ꎬ去除不同角度变化对土壤

水分反演的影响ꎮ 主要计算方法[２８]如下:

６５
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σ０
θｎ
＝σ０

４０＋β(θｎ－４０)－μ(θｎ－４０) ２ꎮ (１)
式中:θ 为入射角ꎬσ０

θｎ为任意角度下的后向散射系

数ꎬσ０
４０为 ４０°时的后向散射系数ꎬβ 为同一观测位置

的 ｎ 次观测拟合斜率(即一次项系数)ꎬμ 为同一观

测位置的 ｎ 次观测拟合曲率(即二次项系数)ꎮ 然

后通过 ＣＦＯＳＡＴ 散射计数据在同一时刻观测的 ｎ 次

(ｎ>２)入射角和对应的后向散射系数代入公式(１)ꎬ
利用最小二乘法求解未知参数结果[３４]ꎮ

以 多 通 道 协 同 反 演 算 法 ( ｍｕｌｔｉ￣ｃｈａｎｎｅｌ
ｃｏｌｌａｂｏｒａｔｉｖｅ ａｌｇｏｒｉｔｈｍꎬＭＣＣＡ)生产的 ９ ｋｍ ＳＭＡＰ 土

壤水分产品作为文中土壤水分反演的辅助数据ꎬ即
计算得到土壤水分最大值和最小值ꎮ ＭＣＣＡ 利用参

数间的自约束关系与通道间的理论转换关系进行地

表参数反演ꎬ反演过程不依赖于其他辅助数据ꎬ并适

用于多种不同载荷配置[３５]ꎮ ＭＣＣＡ ＳＭＡＰ 土壤水

分产品经过 １９ 个土壤水分密集观测站网验证ꎬ精度

优于其他 ＳＭＡＰ 产品(ＭＣＣＡ 下载地址为 ｈｔｔｐｓ: / /
ｄｏｉ.ｏｒｇ / １０.１１８８８ / Ｔｅｒｒｅ. ｔｐｄｃ.３００４８６)ꎮ 同时使用风

云三号 Ｄ 星(ＦＹ￣３Ｄ)中分辨率光谱成像仪(ｍｅｄｉｕｍ
ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ ｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅｒꎬＭＥＲＳＩ)生产的 ５ ｋｍ ＮＤＶＩ
产品作为植被影响校正的辅助参数(ＮＤＶＩ 下载地

址为 ｈｔｔｐ: / / ｗｗｗ.ｎｓｍｃ.ｏｒｇ. ｃｎ / ｎｓｍｃ / ｃｎ / ｈｏｍｅ / ) [３６]ꎮ
为了便于计算ꎬ数据都采用统一的网格分辨率

(２５ ｋｍ)ꎮ
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图 １　 研究区概况
Ｆｉｇ.１　 Ｏｖｅｒｖｉｅｗ ｏｆ ｔｈｅ ｓｔｕｄｙ ａｒｅａ
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２　 研究方法

２.１　 变化检测模型土壤水分反演方法

裸土区的散射计后向散射系数主要受土壤水分

和土壤表面粗糙度的影响ꎬ而散射计能够在大尺度

上进行裸土的后向散射观测ꎬ当在大尺度上进行土

壤水分反演时ꎬ裸土粗糙度变化较小ꎬ可以认为其对

后向散射的贡献保持稳定ꎮ 因此利用散射计对同一

区域进行连续观测ꎬ可以忽略粗糙度对后向散射变

化的影响ꎬ此时认为观测到的地表后向散射变化主

要由土壤水分变化引起[２５]ꎮ 因此建立后向散射变

化对土壤水分变化的响应关系可以实现对土壤水分

的反演ꎮ
假设裸土条件下微波后向散射系数与土壤水分

之间存在非线性响应关系ꎬ有如下公式:
σｓｏｉｌ ＝ ｌｎ(Ｍ＋Ｋ)＋Ｃ ꎮ (２)

其中:σｓｏｉｌ为后向散射系数ꎻＭ 为体积土壤水分含量

(单位为 ｍ３􀅰ｍ－３)ꎻＫ 表示散射计信号对土壤水分的

敏感性ꎻＣ 主要受土壤粗糙度、微波波长、入射角等

的影响[２４]ꎬ在同一观测周期内利用同一传感器进行

观测ꎬ因此在公式(２)中将 Ｃ 视为常数ꎮ
文中用 ＭＣＣＡ 作为青藏高原土壤水分的极大

和极小值参考ꎮ 因此ꎬ在重复观测周期内ꎬ当土壤水

分达到最大值ＭＳＭＡＰ
ｍａｘ 时ꎬＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数取最

大值σｓｏｉｌ
ｍａｘꎬ此时有:

σｓｏｉｌ
ｍａｘ ＝ ｌｎ(ＭＳＭＡＰ

ｍａｘ ＋Ｋ)＋Ｃ ꎮ (３)

而当土壤水分达到最小值ＭＳＭＡＰ
ｍｉｎ 时ꎬＣＦＯＳＡＴ 后

向散射系数取最小值σｓｏｉｌ
ｍｉｎꎬ则有:

σｓｏｉｌ
ｍｉｎ ＝ ｌｎ(ＭＳＭＡＰ

ｍｉｎ ＋Ｋ)＋Ｃ ꎮ (４)
因此观测周期内土壤水分最大变化量ΔＭｍａｘ ＝

ＭＳＭＡＰ
ｍａｘ －ＭＳＭＡＰ

ｍｉｎ ꎬ根据公式(３)、(４)ꎬ此时观测周期内

ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数的最大变化量可以表示为:
Δσｓｏｉｌ

ｍａｘ ＝ ｌｎ(ＭＳＭＡＰ
ｍａｘ ＋Ｋ)－ｌｎ(ＭＳＭＡＰ

ｍｉｎ ＋Ｋ) ꎮ (５)

其中:Δσｓｏｉｌ
ｍａｘ为 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数在观测周期内

的最大变化量ꎮ
对于观测周期内第 ｔ 天的土壤水分Ｍｔ以及对应

的 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数σｓｏｉｌ
ｔ ꎬ第 ｔ 天土壤水分相对

于最小土壤水分的变化量ΔＭｔ ＝Ｍｔ－ＭＳＭＡＰ
ｍｉｎ ꎬ此时有:

Δσｓｏｉｌ
ｔ ＝ ｌｎ(Ｍｔ＋Ｋ)－ｌｎ(ＭＳＭＡＰ

ｍｉｎ ＋Ｋ) ꎮ (６)

其中:Δσｓｏｉｌ
ｔ 为第 ｔ 天的后向散射系数相对于观测周

期内最小后向散射σｓｏｉｌ
ｍｉｎ 的变化量ꎮ 因此联合公式

(５)、(６)ꎬ根据 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数的变化量可

以获得裸土土壤水分的变化量ꎮ 公式如下:
Δσｓｏｉｌ

ｔ

Δσｓｏｉｌ
ｍａｘ

＝
ｌｎ(Ｍｔ＋Ｋ)－ｌｎ(ＭＳＭＡＰ

ｍｉｎ ＋Ｋ)
ｌｎ(ＭＳＭＡＰ

ｍａｘ ＋Ｋ)－ｌｎ(ＭＳＭＡＰ
ｍｉｎ ＋Ｋ)

ꎮ (７)

而在植被覆盖区ꎬＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数的变

化不仅受到土壤水分变化的影响ꎬ也受到地表植被

覆盖的影响ꎮ 将总的后向散射变化量表示为裸土下

ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数的变化量与植被影响的和:
Δσｖｅｇ

ｔ ＝α􀅰ＩＮＤＶ＋Δσｓｏｉｌ
ｔ ꎮ (８)

其中:Δσｖｅｇ
ｔ 表示观测周期内第 ｔ 天相对最干燥时刻

的 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数变化量ꎻＩＮＤＶ表示植被指

数ꎻα 为植被对 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数变化量的影

响系数ꎬ其大小主要跟散射计波段频率有关[３７]ꎮ
Δσｓｏｉｌ

ｔ 为相对于裸土条件下的 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系

数变化量ꎮ
假设图 ２ 成立ꎬ其中观测到的植被覆盖地表

ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数变化量可由 ＣＦＯＳＡＴ 观测数

据计算得出ꎬＮＤＶＩ 由 ＭＥＲＳＩ 计算得出ꎮ 结合观测

到的植被覆盖地表 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数变化量及

对应的植被指数ꎬ即可求得相对于裸土条件下的

ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数变化量ꎮ

∆

∆
∆

∆

∆

10

0
0 1F1

NDVI

S7;3NDVI�F1�+		��2���U:73t��
+		��2���KNDVI	�B�3U#473		

��2�����KNDVI	�B�3�

veg(i, j)
max, F1

∆ veg(i, j)
t, F1

soil
maxsoil

max
= αeF1+

σσ

σ
σσ σ

soil
t= αeF1+

图 ２　 ＮＤＶＩ 对 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数变化量的影响关系
Ｆｉｇ.２　 Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ ＮＤＶＩ ｏｎ ｔｈｅ ｖａｒｉａｔｉｏｎ ｏｆ ｂａｃｋｓｃａｔｔｅｒｉｎｇ

ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ ｏｆ ＣＦＯＳＡＴ

因此ꎬ由图 ２ 中观测周期内 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射

系数变化最大值 Δσｖｅｇ( ｉꎬｊ)
ｍａｘꎬＦ１

和 ｔ 时刻 ＣＦＯＳＡＴ 后向散

射系数变化量 Δσｖｅｇ( ｉꎬｊ)
ｔꎬＦ１

代入公式(７)ꎬ可得植被条件

８５
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下的土壤水分计算公式:
Δσｖｅｇ( ｉꎬｊ)

ｔꎬＦ１
－α􀅰Ｆ１

Δσｖｅｇ( ｉꎬｊ)
ｍａｘꎬＦ１

－α􀅰Ｆ１

＝
ｌｎ(Ｍｔ＋Ｋ)－ｌｎ(ＭＳＭＡＰ

ｍｉｎ ＋Ｋ)
ｌｎ(ＭＳＭＡＰ

ｍａｘ ＋Ｋ)－ｌｎ(ＭＳＭＡＰ
ｍｉｎ ＋Ｋ)

ꎮ (９)

２.２　 精度评价指标

检验土壤水分反演模型的可靠性和反演能力是

模型应用的前提ꎬ模型评估使用统计指标皮尔逊相

关系数 (Ｒ)、偏差 ( Ｂｉａｓ)、均方根误差 ( ｒｏｏｔ ｍｅａｎ
ｓｑｕａｒｅ ｅｒｒｏｒꎬ ＲＭＳＥ) 和无偏均方根误差 ( ｕｎｂｉａｓｅｄ
ｒｏｏｔ ｍｅａｎ ｓｑｕａｒｅ ｅｒｒｏｒꎬ ｕｂＲＭＳＥ)ꎮ 各评价指标计算

公式如下:

Ｒ＝ １－
∑(Ｍｒｅｔｒｉｅｖｅ－Ｍｉｎｓｉｔｕ) ２

∑(Ｍｒｅｔｒｉｅｖｅ－Ｍｉｎｓｉｔｕ) ２
ꎬ (１０)

ＶＢｉａｓ ＝Ｍｒｅｔｒｉｅｖｅ－Ｍｉｎｓｉｔｕ ꎬ (１１)

ＶＲＭＳＥ ＝ (Ｍｒｅｔｒｉｅｖｅ－Ｍｉｎｓｉｔｕ) ２ ꎬ (１２)

ＶｕｂＲＭＳＥ ＝ ＶＲＭＳＥ
２－ＶＢｉａｓ

２ ꎮ (１３)
其中:Ｍｒｅｔｒｉｅｖｅ 表示相应站点位置的反演土壤水分ꎻ
Ｍｉｎｓｉｔｕ表示原位站点实测土壤水分ꎻＲ 表示土壤水分

反演结果与实测土壤水分的一致性ꎻＶＢｉａｓ为偏差值ꎬ
表示反演结果的偏离程度ꎻＶＲＭＳＥ为均方根误差值ꎬ
ＶｕｂＲＭＳＥ为无偏均方根误差值ꎬ两者均表示土壤水分

反演的精度准确性ꎬ值越小则模型精度越高ꎮ

３　 结果

３.１　 植被指数拟合青藏高原的经验模型

植被覆盖区土壤水分反演的难点在于植被和土

壤水分对微波信号都有影响ꎬ如何将其信号进行分

离是一个难点ꎬ而基于变化检测算法的思路为解决

这一问题提供了新的方向ꎮ 在拟合植被经验函数

时ꎬ文中将 ＮＤＶＩ 按照(０ꎬ１ꎬ０.０１)步长为 ０.０１ 分为

不同等级ꎬ在每个像元的基础上在相同 ＮＤＶＩ 等级

下计算 ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数差ꎬ即在相同植被覆

盖条件下计算土壤水分的变化量ꎬ这样可以避免植

被对土壤水分反演的影响ꎮ
图 ３ 展示了青藏高原分级 ＮＤＶＩ 下后向散射系

数的变化趋势ꎬ图中每个点纵坐标代表研究区像元

在任意一天观测到的后向散射系数相对于最小后向

散射系数的差ꎬ横坐标代表任意一天观测到的

ＮＤＶＩꎮ ＮＤＶＩ 较小时植被对后向散射的影响可以忽

略ꎬＮＤＶＩ 大于 ０.７５ 的像元明显减少ꎬ为了减小数据

量少带来的误差ꎬ在计算植被拟合函数时将 ＮＤＶＩ

范围设置为 ０.１０~０.７５ꎮ 随着 ＮＤＶＩ(植被)的增加ꎬ
ＣＦＯＳＡＴ 后向散射系数最大差值(即后向散射系数

的最大变化量)呈现逐渐减小的趋势ꎬ对最大变化

量部分进行线性拟合ꎬ其拟合关系式已通过ｐ<０.０１
的显著性检验ꎬＲ２为 ０.８３ꎮ 同时也印证了图 ２的假

设ꎬ在青藏高原地区ꎬ植被覆盖与后向散射系数变化

量之间存在明显的线性函数关系ꎮ
３.２　 土壤水分反演模型精度评价与分析

利用改进的长时序变化检测方法对青藏高原地

区的土壤水分进行反演ꎬ有 ２ 个关键因素:一是

２０１９—２０２１ 年长时间周期内在青藏高原地区受人

为因素影响较小ꎬ大多数环境条件基本不变ꎻ二是更

长的时间尺度可以更准确地确定土壤水分最干燥的

情况(即后向散射系数最小值)以及土壤水分最大

和最小参考值ꎬ以此得到更准确的土壤水分绝对值ꎮ
在 ＮＤＶＩ 小于 ０. １ 时ꎬ采用裸土区变化检测算法ꎬ
ＮＤＶＩ 大于 ０.１ 时则采用植被覆盖区变化检测算法ꎮ
结合 ＭＣＣＡ 土壤水分产品中计算出参考土壤水分

最大值和最小值来得到土壤水分绝对值ꎮ 再将那曲

和五道梁土壤水分观测网络的站点进行平均ꎬ并与

ＣＦＯＳＡＴ 反演土壤水分格网数据进行对比ꎮ 如图

４ａ、ｃ 所示ꎬ文中提出的变化检测算法表现出良好的

性能ꎬＣＦＯＳＡＴ 反演土壤水分与站点土壤水分相关

系数为 ０.６００ 和 ０. ７３２ꎬＢｉａｓ 均小于 ０. ０２ ｍ３􀅰ｍ－３ꎬ
ＲＭＳＥ 和 ｕｂＲＭＳＥ 均小于 ０.０６ ｍ３􀅰ｍ－３ꎮ
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图 ３　 青藏高原分级 ＮＤＶＩ 构建的经验模型
Ｆｉｇ.３　 Ｅｍｐｉｒｉｃａｌ ｍｏｄｅｌ ｃｏｎｓｔｒｕｃｔｅｄ ｗｉｔｈ ｇｒａｄｅｄ ＮＤＶＩ

ｏｖｅｒ ｔｈｅ Ｑｉｎｇｈａｉ￣Ｔｉｂｅｔ Ｐｌａｔｅａｕ

９５
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　 　 结合图 ４ｂ、ｄ 和图 １ 可知ꎬ由于那曲和五道梁观

测网络位于多年冻土的高原草甸区ꎬ受不同季节的

温度 变 化 影 响ꎮ 因 此ꎬ 变 化 检 测 算 法 反 演 的

ＣＦＯＳＡＴ 土壤水分结果在多年时间序列上也表现出

明显的季节性波动ꎬ这充分说明变化检测算法在青

藏高原地区具有良好的适用性ꎮ 但在土壤冻融期

(一般为 １１ 月—次年 ３ 月)ꎬ反演的土壤水分相对

于站点土壤水分数据均出现了不同程度的高估ꎬ且
土壤水分出现较为明显的异常波动ꎮ Ｋｕ 波段容易

受到降雪和降雨的影响ꎬ可能造成后向散射系数发

生剧烈变化ꎬ从而使土壤水分反演结果产生一定的

误差ꎮ 同时ꎬ粗糙度变化也是影响土壤水分的一个

因素ꎬ在青藏高原地区土壤冻融过程中地表粗糙度

也会变化ꎮ 尚伦宇等[３８] 计算青藏高原玛曲地区

１１ 月—次年 ３ 月土壤未冻结阶段、冻结阶段和融化

后的地表粗糙度分别为 ３.２３×１０－３ ｍ、２.２７×１０－３ ｍ 和

１.９２×１０－３ ｍꎬ地表粗糙度呈现逐渐减小的趋势ꎮ 因

此ꎬ土壤冻融过程、降雪和降雨等都会导致土壤水分

反演结果出现较大的误差[３９]ꎮ 而文中的变化检测

方法忽略了地表粗糙度的时间变化以及降雨和降雪

的天气因素ꎬ可能是导致冻融期土壤水分波动较大

且异常高估的原因ꎮ
在非冻融期ꎬ土壤水分对后向散射系数影响有

着主导作用ꎬ这在那曲和五道梁两个观测网络都有

明显的体现ꎮ 冰川、积雪融化和降水等影响因素导

致土壤水分含量上升ꎬ而后又缓慢下降ꎮ 文中的变

化检测算法可以很好地捕捉到土壤水分的变化ꎮ 同

时ꎬ由多年的土壤水分变化趋势可以发现ꎬ非冻融期

的土壤水分明显高于冻融期ꎬ这可能是由夏季的降

水增加以及青藏高原地区的冰川、积雪融化导致的ꎮ
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图 ４　 ＣＦＯＳＡＴ 反演土壤水分与站点土壤水分对比
Ｆｉｇ.４　 Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｂｅｔｗｅｅｎ ｓｏｉｌ ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｒｅｔｒｉｅｖｅｄ ｂｙ ＣＦＯＳＡＴ ａｎｄ ｍｅａｓｕｒｅｄ ｓｏｉｌ ｍｏｉｓｔｕｒｅ

３.３　 青藏高原土壤水分时空分布

为了进一步分析青藏高原地区的土壤水分时空

变化ꎬ文中从 ２０１９—２０２１ 年的年平均土壤水分资料

分析青藏高原地区土壤水分空间分布异质性ꎬ从
２０１９—２０２１ 年的季节平均分析青藏高原地区土壤

水分的时间变化规律ꎮ
３.３.１　 青藏高原土壤水分空间分布

图 ５ 为基于 ＣＦＯＳＡＴ 散射计数据反演得到的年

平均地表土壤水分空间分布ꎮ 从总体看ꎬ变化检测

算法反演的土壤水分空间分布合理ꎬ土壤水分大多

在青藏高原中北部偏干ꎬ西部和东南部偏湿ꎬ同时在

局部区域存在复杂的空间特征ꎮ
从局部细节看ꎬ在青藏高原中部地区常年处于

较干燥的状态ꎬ这是由于高原内陆地区远离海洋ꎬ水
汽输送难以抵达ꎮ 但在青藏高原最南边存在一个常

年湿润的带状区域ꎬ这主要是由于喜马拉雅山阻挡

了大气环流中的水汽ꎬ因而在南边形成降水ꎬ反之北

边处于干燥的雨影区ꎮ 从而形成了青藏高原地区土

０６
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壤水分干湿分布的独特性ꎬ也使得青藏高原南部地

区多森林植被ꎬ中部地区多草甸或裸土覆盖ꎮ
３.３.２　 青藏高原土壤水分季节变化

由图 ６ 可知ꎬ青藏高原土壤水分季节性变化显

著ꎬ该地区受到高原地区的大气环流影响ꎬ具体主要

是印度季风和东亚季风ꎮ 可以发现ꎬ不同季节下青

藏高原土壤水分空间分布差异较大ꎮ 夏季土壤水分

是所有季节中最湿润的ꎬ其次是秋季ꎬ而春季和冬季

都相对比较干燥ꎮ 从具体空间细节上分析ꎬ土壤水

分也呈现不同的差异性变化ꎮ

在西部地区ꎬ土壤水分整体较中部地区湿润ꎬ
土壤水分变化呈现冬季大于春季和秋季ꎬ其中春

季和秋季干湿程度相对一致ꎬ而夏季相对最干燥ꎮ
在中部地区ꎬ春夏秋冬四个季节的土壤水分都非

常干燥ꎬ其土壤水分含量大部分在 ０.０５ ｍ３􀅰ｍ－３左

右ꎬ且变化相对不明显ꎮ 在东部地区ꎬ土壤水分则有

明显的季节变化ꎬ春季土壤水分呈现干燥的状态ꎬ夏
季土壤水分增加ꎬ部分地区超过 ０.４ ｍ３􀅰ｍ－３ꎬ秋季土

壤水分稍微降低ꎬ而冬季土壤水分则达到了相对较

干的程度ꎮ
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图 ５　 ２０１９—２０２１ 年青藏高原地区年平均 ＣＦＯＳＡＴ 反演土壤水分空间分布
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图 ６　 青藏高原地区 ＣＦＯＳＡＴ 反演土壤水分不同季节空间分布
Ｆｉｇ.６　 Ｓｐａｔｉａｌ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ ｏｆ ｓｏｉｌ ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｒｅｔｒｉｅｖｅｄ ｂｙ ＣＦＯＳＡＴ ｉｎ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｓｅａｓｏｎｓ ｉｎ ｔｈｅ Ｑｉｎｇｈａｉ￣Ｔｉｂｅｔ Ｐｌａｔｅａｕ
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４　 小结

此研究基于 ＣＦＯＳＡＴ 微波散射计数据以及

ＭＣＣＡ 土壤水分参考极值和 ＭＥＲＳＩ 植被产品构建变

化检测算法ꎬ反演青藏高原地区土壤水分ꎬ并详细分

析了青藏高原土壤水分时空分布特征ꎮ 得到如下结

论:利用分级 ＮＤＶＩ 计算后向散射系数差ꎬ并以后向

散射系数差与 ＮＤＶＩ 拟合青藏高原地区的一元线性

植被经验模型ꎻ将变化检测算法反演结果与地面实测

结果比较ꎬ发现 ＣＦＯＳＡＴ 反演结果与实测结果有很好

的一致性ꎬ其验证精度指标 Ｂｉａｓ 均小于 ０.０２ ｍ３􀅰ｍ－３ꎬ
ＲＭＳＥ 和 ｕｂＲＭＳＥ 均小于 ０.０６ ｍ３􀅰ｍ－３ꎻ变化检测算法

反演的土壤水分空间总体分布合理ꎬ青藏高原土壤水

分中北部偏干ꎬ西部和东南部偏湿ꎬ在局部区域存在

复杂的空间特征ꎬ且具有显著的季节性变化ꎮ

参考文献:

[１]　 ＫＡＮＮＥＮＢＥＲＧ Ｓ Ａꎬ ＡＮＤＥＲＥＧＧ Ｗ Ｒ Ｌꎬ ＢＡＲＮＥＳ Ｍ

Ｌꎬ ｅｔ ａｌ. Ｄｏｍｉｎａｎｔ ｒｏｌｅ ｏｆ ｓｏｉｌ ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｉｎ ｍｅｄｉａｔｉｎｇ

ｃａｒｂｏｎ ａｎｄ ｗａｔｅｒ ｆｌｕｘｅｓ ｉｎ ｄｒｙｌａｎｄ ｅｃｏｓｙｓｔｅｍｓ[ Ｊ]. Ｎａｔ

Ｇｅｏｓｃｉꎬ２０２４ꎬ１７(１):３８￣４３.

[２] 拉巴ꎬ边巴次仁ꎬ拉珍ꎬ等.青藏高原土壤水分时空变化

特征及其与气候变化的关系研究[Ｊ].高原科学研究ꎬ

２０２３ꎬ７(１):１￣８.

[３] 王澄海ꎬ杨凯ꎬ张飞民ꎬ等.青藏高原土壤冻融过程的气

候效应:进展和展望 [ Ｊ]. 高原气象ꎬ ２０２１ꎬ ４０ ( ６):

１３１８￣１３３６.

[４] 杨娜ꎬ汤燕杰ꎬ张宁馨ꎬ等.基于 ＳＭＯＳ、ＳＭＡＰ 数据的青

藏高原季风及植被生长季土壤水分长消特征研究[Ｊ].

遥感技术与应用ꎬ２０２２ꎬ３７(６):１３７３￣１３８４.

[５] 姚盼盼.微波遥感土壤水分时空扩展研究[Ｄ].北京:

中国科学院大学ꎬ２０１８.

[６] ＸＵ Ｙꎬ ＬＩＵ Ｊ Ｑꎬ ＸＩＥ Ｌ Ｌꎬ ｅｔ ａｌ. Ｃｈｉｎａ￣Ｆｒａｎｃｅ

Ｏｃｅａｎｏｇｒａｐｈｙ Ｓａｔｅｌｌｉｔｅ ( ＣＦＯＳＡＴ ) ｓｉｍｕｌｔａｎｅｏｕｓｌｙ

ｏｂｓｅｒｖｅｓ ｔｈｅ ｔｙｐｈｏｏｎ￣ｉｎｄｕｃｅｄ ｗｉｎｄ ａｎｄ ｗａｖｅ ｆｉｅｌｄｓ[ Ｊ].

Ａｃｔａ Ｏｃｅａｎｏｌ Ｓｉｎꎬ２０１９ꎬ３８(１１):１５８￣１６１.

[７] 林文明ꎬ郎姝燕ꎬ赵晓康ꎬ等.中法海洋卫星散射计近海

岸海面风场反演研究[ Ｊ].海洋学报ꎬ２０２１ꎬ４３(１０):

１１５￣１２３.

[８] 郎姝燕ꎬ孙从容ꎬ鲁云飞ꎬ等.中法海洋卫星微波散射计

近海岸产品在台风遥感监测中的应用[Ｊ].海洋气象学

报ꎬ２０２２ꎬ４２(２):７４￣８０.

[９] 王振.植被覆盖地表土壤水分的雷达反演方法研究

[Ｄ].北京:中国矿业大学ꎬ２０２１.

[１０] 李俐ꎬ王荻ꎬ潘彩霞ꎬ等.土壤水分反演中的主动微波散

射模型[Ｊ].国土资源遥感ꎬ２０１６ꎬ２８(４):１￣９.

[１１] ＦＵＮＧ Ａ Ｋꎬ ＬＩ Ｚꎬ ＣＨＥＮ Ｋ Ｓ. Ｂａｃｋｓｃａｔｔｅｒｉｎｇ ｆｒｏｍ ａ

ｒａｎｄｏｍｌｙ ｒｏｕｇｈ ｄｉｅｌｅｃｔｒｉｃ ｓｕｒｆａｃｅ[Ｊ]. ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓ Ｇｅｏｓｃｉ

Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓꎬ１９９２ꎬ３０(２):３５６￣３６９.

[１２] ＣＨＥＮ Ｋ Ｓꎬ ＷＵ Ｔ Ｄꎬ ＴＳＡＮＧ Ｌꎬ ｅｔ ａｌ. Ｅｍｉｓｓｉｏｎ ｏｆ

ｒｏｕｇｈ ｓｕｒｆａｃｅｓ ｃａｌｃｕｌａｔｅｄ ｂｙ ｔｈｅ ｉｎｔｅｇｒａｌ ｅｑｕａｔｉｏｎ ｍｅｔｈｏｄ

ｗｉｔｈ ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｔｏ ｔｈｒｅｅ￣ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ ｍｏｍｅｎｔ ｍｅｔｈｏｄ

ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｓ[ Ｊ]. ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓ Ｇｅｏｓｃｉ Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓꎬ２００３ꎬ

４１(１):９０￣１０１.

[１３] ＯＨ Ｙ. Ｑｕａｎｔｉｔａｔｉｖｅ ｒｅｔｒｉｅｖａｌ ｏｆ ｓｏｉｌ ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｃｏｎｔｅｎｔ ａｎｄ

ｓｕｒｆａｃｅ ｒｏｕｇｈｎｅｓｓ ｆｒｏｍ ｍｕｌｔｉｐｏｌａｒｉｚｅｄ ｒａｄａｒ ｏｂｓｅｒｖａｔｉｏｎｓ

ｏｆ ｂａｒｅ ｓｏｉｌ ｓｕｒｆａｃｅｓ [ Ｊ ]. ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓ Ｇｅｏｓｃｉ Ｒｅｍｏｔｅ

Ｓｅｎｓꎬ２００４ꎬ４２(３):５９６￣６０１.

[１４] ＤＵＢＯＩＳ Ｐ Ｃꎬ ＶＡＮ ＺＹＬ Ｊꎬ ＥＮＧＭＡＮ Ｔ. Ｍｅａｓｕｒｉｎｇ ｓｏｉｌ

ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｗｉｔｈ ｉｍａｇｉｎｇ ｒａｄａｒｓ [ Ｊ]. ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓ Ｇｅｏｓｃｉ

Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓꎬ１９９５ꎬ３３(４):９１５￣９２６.

[１５] ＳＨＩ Ｊ Ｃꎬ ＷＡＮＧ Ｊꎬ ＨＳＵ Ａ Ｙꎬ ｅｔ ａｌ. Ｅｓｔｉｍａｔｉｏｎ ｏｆ ｂａｒｅ

ｓｕｒｆａｃｅ ｓｏｉｌ ｍｏｉｓｔｕｒｅ ａｎｄ ｓｕｒｆａｃｅ ｒｏｕｇｈｎｅｓｓ ｐａｒａｍｅｔｅｒ

ｕｓｉｎｇ Ｌ￣ｂａｎｄ ＳＡＲ ｉｍａｇｅ ｄａｔａ [ Ｊ]. ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓ Ｇｅｏｓｃｉ

Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓꎬ１９９７ꎬ３５(５):１２５４￣１２６６.

[１６] 万幼川ꎬ陈晶ꎬ余凡ꎬ等.利用星载散射计反演地表土壤

水分[Ｊ].农业工程学报ꎬ２０１４ꎬ３０(３):７０￣７７.

[１７] ＡＴＴＥＭＡ Ｅ Ｐ Ｗꎬ ＵＬＡＢＹ Ｆ Ｔ. Ｖｅｇｅｔａｔｉｏｎ ｍｏｄｅｌｅｄ ａｓ ａ

ｗａｔｅｒ ｃｌｏｕｄ[Ｊ]. Ｒａｄｉｏ Ｓｃｉꎬ１９７８ꎬ１３(２):３５７￣３６４.

[１８] ＵＬＡＢＹ Ｆ Ｔꎬ ＭｃＤＯＮＡＬＤ Ｋꎬ ＳＡＲＡＢＡＮＤＩ Ｋꎬ ｅｔ ａｌ.

Ｍｉｃｈｉｇａｎ ｍｉｃｒｏｗａｖｅ ｃａｎｏｐｙ ｓｃａｔｔｅｒｉｎｇ ｍｏｄｅｌ [ Ｊ]. Ｉｎｔ Ｊ

Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓꎬ１９９０ꎬ１１(７):１２２３￣１２５３.

[１９] 蒋玲梅ꎬ崔慧珍ꎬ王功雪ꎬ等.积雪、土壤冻融与土壤水

分遥感监测研究进展[ Ｊ].遥感技术与应用ꎬ２０２０ꎬ３５

(６):１２３７￣１２６２.

[２０] 王建明.基于 ＥＲＳ 散射计数据的青藏高原土壤水分估

算方法研究[Ｄ].北京:中国科学院研究生院ꎬ２００５.

[２１] 孙时雨ꎬ宋承运ꎬ周露.基于优化 ＢＰ 神经网络 ＥＳＡ ＣＣＩ

土壤水分重建方法研究 [ Ｊ].无线电工程ꎬ２０２３ꎬ５３

(１１):２５０７￣２５１４.

[２２] 石高松.基于机器学习的高分辨率土壤湿度数据集生

成研究[Ｄ].长春:长春师范大学ꎬ２０２３.

[２３] 杜鑫.基于 Ａｌｐｈａ 变化检测模型的青藏高原地区土壤

水分反演[Ｄ].淮南:安徽理工大学ꎬ２０２２.

[２４] ＷＡＧＮＥＲ Ｗꎬ ＬＥＭＯＩＮＥ Ｇꎬ ＲＯＴＴ Ｈ. Ａ ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ

ｅｓｔｉｍａｔｉｎｇ ｓｏｉｌ ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｆｒｏｍ ＥＲＳ ｓｃａｔｔｅｒｏｍｅｔｅｒ ａｎｄ ｓｏｉｌ

２６



第 ４ 期 段潘等:中法海洋卫星微波散射计青藏高原土壤水分反演研究

ｄａｔａ[Ｊ]. Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓ Ｅｎｖｉｒｏｎꎬ１９９９ꎬ７０(２):１９１￣２０７.

[２５] 杜绍杰ꎬ赵天杰ꎬ施建成ꎬ等.Ｓｅｎｔｉｎｅｌ￣１ 和 Ｓｅｎｔｉｎｅｌ￣２ 协

同反演地表土壤水分[ Ｊ].遥感技术与应用ꎬ２０２２ꎬ３７

(６):１４０４￣１４１３.

[２６] 方西瑶ꎬ蒋玲梅ꎬ崔慧珍.基于 Ｓｅｎｔｉｎｅｌ￣１ 雷达数据的青

藏高原地区土壤水分反演研究[Ｊ].遥感技术与应用ꎬ

２０２２ꎬ３７(６):１４４７￣１４５９.

[２７] ＪＩＡＮＧ Ｌ Ｈꎬ ＣＨＥＮ Ｙꎬ ＣＨＥＮ Ｙ Ｐꎬ ｅｔ ａｌ. Ａｎ ｉｍｐｒｏｖｅｄ

ｃｈａｎｇｅ ｄｅｔｅｃｔｉｏｎ ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ ｓｏｉｌ ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｒｅｔｒｉｅｖａｌ ｕｓｉｎｇ

Ｓｅｎｔｉｎｅｌ￣１ ａｎｄ Ｓｍａｐ ｄａｔａ[Ｃ] / / ２０２０ ＩＥＥＥ Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ

Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ ａｎｄ Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓｉｎｇ Ｓｙｍｐｏｓｉｕｍ. Ｗａｉｋｏｌｏａ:

ＩＥＥＥꎬ２０２０:４４６６￣４４６９.

[２８] ＺＲＩＢＩ Ｍꎬ ＡＮＤＲÉ Ｃꎬ ＤＥＣＨＡＲＭＥ Ｂ. Ａ ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ ｓｏｉｌ

ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｅｓｔｉｍａｔｉｏｎ ｉｎ ｗｅｓｔｅｒｎ Ａｆｒｉｃａ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｔｈｅ ＥＲＳ

ｓｃａｔｔｅｒｏｍｅｔｅｒ [ Ｊ ]. ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓ Ｇｅｏｓｃｉ Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓꎬ

２００８ꎬ４６(２):４３８￣４４８.

[２９] ＧＡＯ Ｑꎬ ＺＲＩＢＩ Ｍꎬ ＥＳＣＯＲＩＨＵＥＬＡ Ｍ Ｊꎬ ｅｔ ａｌ.

Ｓｙｎｅｒｇｅｔｉｃ ｕｓｅ ｏｆ Ｓｅｎｔｉｎｅｌ￣１ ａｎｄ Ｓｅｎｔｉｎｅｌ￣２ ｄａｔａ ｆｏｒ ｓｏｉｌ

ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｍａｐｐｉｎｇ ａｔ １００ ｍ ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ[Ｊ]. Ｓｅｎｓｏｒｓꎬ２０１７ꎬ

１７(９):１９６６.

[３０] 袁源ꎬ李璐含ꎬ胡伟ꎬ等.青藏高原土壤湿度－气候相互

影响研究进展[Ｊ].冰川冻土ꎬ２０２３ꎬ４５(２):３４１￣３５４.

[３１] 吴小丽ꎬ刘桂民ꎬ李新星ꎬ等.青藏高原多年冻土和季节

性冻土区土壤水分变化及其与降水的关系[Ｊ].水文ꎬ

２０２１ꎬ４１(１):７３￣７８.

[３２] ＺＨＥＮＧ Ｊ Ｙꎬ ＺＨＡＯ Ｔ Ｊꎬ ＬÜ Ｈ Ｓꎬ ｅｔ ａｌ. Ｕｓｅ ｏｆ ａ ｎｅｗ

Ｔｉｂｅｔａｎ Ｐｌａｔｅａｕ ｎｅｔｗｏｒｋ ｆｏｒ ｐｅｒｍａｆｒｏｓｔ ｔｏ ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｚｅ

ｓａｔｅｌｌｉｔｅ￣ｂａｓｅｄ ｐｒｏｄｕｃｔｓ ｅｒｒｏｒｓ: ａｎ ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｔｏ ｓｏｉｌ

ｍｏｉｓｔｕｒｅ ａｎｄ ｆｒｅｅｚｅ / ｔｈａｗ [ Ｊ ]. Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓ Ｅｎｖｉｒｏｎꎬ

２０２４ꎬ３００:１１３８９９.

[３３] ＢＥＩＮＥＫＥ Ｌ Ｗꎬ ＰＩＰＰＥＲＴ Ｒ Ｅ. Ｔｈｅ ｎｕｍｂｅｒ ｏｆ ｌａｂｅｌｅｄ

ｋ￣ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ ｔｒｅｅｓ [ Ｊ]. Ｊ Ｃｏｍｂ Ｔｈｅｏｒｙꎬ １９６９ꎬ６ ( ２):

２００￣２０５.

[３４] ＢＪÖＲＣＫ Å. Ｌｅａｓｔ ｓｑｕａｒｅｓ ｍｅｔｈｏｄｓ [ Ｍ] / / ＣＩＡＲＬＥＴ Ｐ

Ｇꎬ ＬＩＯＮＳ Ｊ Ｌ. Ｈａｎｄｂｏｏｋ ｏｆ Ｎｕｍｅｒｉｃａｌ Ａｎａｌｙｓｉｓ.

Ａｍｓｔｅｒｄａｍ:Ｅｌｓｅｖｉｅｒꎬ１９９０:４６５￣６５２.

[３５] ＰＥＮＧ Ｚ Ｑꎬ ＺＨＡＯ Ｔ Ｊꎬ ＳＨＩ Ｊ Ｃꎬ ｅｔ ａｌ. Ｆｉｒｓｔ ｍａｐｐｉｎｇ ｏｆ

ｐｏｌａｒｉｚａｔｉｏｎ￣ｄｅｐｅｎｄｅｎｔ ｖｅｇｅｔａｔｉｏｎ ｏｐｔｉｃａｌ ｄｅｐｔｈ ａｎｄ ｓｏｉｌ

ｍｏｉｓｔｕｒｅ ｆｒｏｍ ＳＭＡＰ Ｌ￣ｂａｎｄ ｒａｄｉｏｍｅｔｒｙ[Ｊ]. Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓ

Ｅｎｖｉｒｏｎꎬ２０２４ꎬ３０２:１１３９７０.

[３６] 王圆圆ꎬ李贵才.全球风云三号 Ｄ 星 ＭＥＲＳＩ / ＮＤＶＩ 产

品质量评估[Ｊ].气象学报ꎬ２０２２ꎬ８０(１):１２４￣１３５.

[３７] ＷＡＮＧ Ｚꎬ ＺＨＡＯ Ｔ Ｊꎬ ＳＨＩ Ｊ Ｃꎬ ｅｔ ａｌ. １￣ｋｍ ｓｏｉｌ ｍｏｉｓｔｕｒｅ

ｒｅｔｒｉｅｖａｌ ｕｓｉｎｇ ｍｕｌｔｉ￣ｔｅｍｐｏｒａｌ ｄｕａｌ￣ｃｈａｎｎｅｌ ＳＡＲ ｄａｔａ ｆｒｏｍ

Ｓｅｎｔｉｎｅｌ￣１ Ａ / Ｂ ｓａｔｅｌｌｉｔｅｓ ｉｎ ａ ｓｅｍｉ￣ａｒｉｄ ｗａｔｅｒｓｈｅｄ [ Ｊ].

Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓ Ｅｎｖｉｒｏｎꎬ２０２３ꎬ２８４:１１３３３４.

[３８] 尚伦宇ꎬ吕世华ꎬ张宇ꎬ等.青藏高原东部土壤冻融过程

中地表粗糙度的确定[Ｊ].高原气象ꎬ２０１０ꎬ２９(１):１７￣２２.

[３９] 武舒阳.地表冻融过程微波辐射模拟[Ｄ].焦作:河南

理工大学ꎬ２０２２.

３６


